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1. Contexto y motivacion

* Andrés Rodriguez Gutiérrez

* Ing. Civil -> Esp. Transportes y servicios urbanos Mejora de la capacidad
, . . ;. profesional

e Master en desarrollo de aplicaciones moviles

e Master en Inv. en Ingenieria civil Ampliar campo de

e Master en Educacion conocimiento

* Proyecto Dynapark (Modelo dinamico de regulacion de la demanda de
aparcamiento combinado macro y microsimulacion: disefio y prueba
piloto)

* Ip Angel Ibeas
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Comportamiento de los usuarios en areas de aparcamiento on-street

Eleccion de tipologia de

aparcamiento \

Eleccion de plaza —

Parametros de comportamiento /

Politica tarifaria

Modelo de busqueda
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uc ) 2. Tema de investigacion y
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Antecedentes
e Estudio de otros modelos de aparcamiento

P P k t 1 2 Modelo propésito Método Modo de busqueda Software Referencia
a r a g e n y PARK-SIM Slmuléuon de eleccién de Eyentos Gestisn de colas CAD Young y Thompson (1987); Young y
aparcamiento dentro de un lote discre tos Weng (2005)

6
Simulacién de aparcamiento en la Maximizazion de la utilidad Spitaels y Maerivoet (2008);

S u St a p a I k 1 y 2 SLSIARARK calle y fuera de la calle matas desde 200m a destino IR AEE Steenberghen et al. (2012)
celulares
S|

. SUENEEaSED Simulacién de aparcamiento en la Ablligsr;:z; :Zl::tzt? MATLAB y
PARKING Agentes ) ) . Waraich y Axhausen (2012)
[ ] P a r k S I m MODEL calle progresivo del radio en MATSIim
funcion de la disponibilidad
Andlisis de cada plaza hast:
PARK- Calculo de la dinamica temporal de  Solucién  llegar a destino maximizando
L A B P M ANALYST la busqueda de aparcamiento analitica  la utilidad y la espectativa de : gy et (Y

plazas en destino

. a2 ) Asigna un aparcamiento de . X
Simulacién de aparcamiento en la e P Visual Basic/ C

PARK-AGENT ti definid: B t al. (2008); Lt tal.
. P a r kA n a I St calle (versién 1) y también fuera de  Agentes ELGIRIMENRE R programado R el lhlewycia
1y2 tras no encontrar plaza de (2013)

lacalle (version2) T en sobre ArcGIS

e Caracterizacion de politicas de aparcamiento dinamico

* Sfpa,rk e Elevada Rigidez
e Los Angeles  Variaciones lentas basadas en histéricos
e Seatle  No contemplan la informacién al usuario
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* Integrado en software de microsimulacion

e Empleo de APl y lenguaje de programacion Python, C (backend) y JavaScript
(visualizador web)

e Desarrollo de entorno grafico de interaccion

e Capacidad de introduccion de parametros
e Tarifas minima y maxima
 Tiempo minimo y maximo de estancia
e Tarifa de aparcamiento subterraneo

e Parametros del modelo de duracion del estacionamiento
e Etc.

e Escalabilidad y posibilidad de aplicacion a cualquier red de Aimsun
e Calculo de parametros medioambientales de la simulacion
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4. Resultados

e 5 Escenarios: Sin modelo, Con situacion actual, Tarificacion dinamica
con tarifas actuales, duplicando precios y duplicando precios y
aplicando tarificacion dinamica

Flujo de vehiculos en el interior T
o & Esconario 1 = 15 —— Escenario 2 |
£ 100 —— E;cenario 2 E Escenario 3
= : ) .
< 140 Escenario 3 < S informados
g 120 —— Escenario 4 g 101 | Escenario 3
E 100 o— Escenario 5 a no
= 80 2 °~  informados
> 60 | %= TN e —E;; 5[ o | —=— Escenario 4
é 40 = R e - = m‘s‘-«@h_ o g 28-S Escenario 5
N | @ . . . . | = informados

= 0 :
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 Escenario 5 no

informados
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5. Demostracion del modelo

Video muestra:

>
N
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